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これまでの成果：様々な目的に応じたテスト⽣成・不具合分析

自動運転の振る舞いを制御するソフトウ

ェアに対し，シミュレーターを用いたテ

ストや不具合分析を賢く行う技術の

研究開発を行っています

最近の成果：「何をテストで追求すべきか？」の問いかけ

どんな研究？ 何ができる？

周辺の車の位置など膨大な状況の可能性

の中から，事故や急加速などの望ましく

ない挙動が起きる状況など，目的に応じ

シナリオを⾒つけ出します

ADS Coverage under Uncertainty

All ADS behaviours should be tested.

→ How to know if we tested enough?

Assessment of ADS Configurations

Different ADS configurations guarantee 

requirements differently in different scenarios
→ How to prioritize and select?
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Uncertain simulations

Same system can give 

different results.

How to compare?

Statistics

Run each system 

muliple times

Compare using 

statistics
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Parameter coverage

Check if all parameters of the ADS 

have an effect in the tests

シミュレーター

様々な設定
（他車の位置・速度，信号の変化
タイミング，路面状況，...）

作り出したいテストやテスト一式を「点数」で表現
→ 反復試行により高い点数を実現 (Search-Based Approach)

例：安全性，快適さ，交通ルール遵守など複数種類の要求
に対し個別の違反や複合的な違反を効率よく検出

例：自車の挙動における様々な優先度設定を試してみる
ことで，検出された衝突の要因を分析・同定

どう点数を決める？？

RVA: Quantitative assessment of reqs. in different 

traffic situations with different ADS configurations

RVC: Ranking of ADS configurations for each traffic 

situation
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tO: Not too much 

lateral acceleration 

to avoid rollover

tT: Car needs lateral 

acceleration to turn 

faster and avoid collision
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